
 

   זהויות מרוכבות חשובות:

1.  .𝑧̅  = 𝑟𝑐𝑖𝑠(−𝑎) 

2.  .−𝑟𝑐𝑖𝑠(𝑎) = 𝑟𝑐𝑖𝑠(1 

3. 80° + 𝑎) 

4.  .𝑐𝑜𝑠(𝑎) − i ∗ sin(𝑎) = 𝑐𝑖𝑠(−𝑎) 

5.  .(1 + 𝑖)2 = 2𝑖 

6.  .(1 − 𝑖)2 = −2𝑖 

 


